Detailni popis kvantitativnich kritérii

Ing. Tomas Martinec, Ph.D.

Hodnocené obdobi: 2012 — 2022

Clanky v ¢asopise WoS/Scopus/MathSci

Zpusob vypoctu: hodnoceni ¢asopisu podle vyznamu / pocet autord

MARTINEC, Tomas, Jaroslav MLYNEK a Michal PETRU. Calculation of the robot trajectory for the
optimum directional orientation of fibre placement in the manufacture of composite profile frames.
Robotics and Computer-Integrated Manufacturing [online]. 2015, 35, 42-54 [cit. 2022-08-11]. ISSN
07365845. Dostupné z: doi:10.1016/j.rcim.2015.02.004

IF ¢asopisu: 10,103 (2021), Q1
CiteScore: 16.0 (2021)
10b/3=3,33b

MLYNEK, Jaroslav, Michal PETRU, Tomas MARTINEC a Seyed Saeid RAHIMIAN KOLOOR. Fabrication of
High-Quality Polymer Composite Frame by a New Method of Fiber Winding Process. Polymers
[online]. 2020, 12(5) [cit. 2022-08-11]. ISSN 2073-4360. Dostupné z: doi:10.3390/polym12051037

IF Casopisu: 4,967 (2021), Q1
CiteScore: 5.7 (2021)
10b/4=25b

MLYNEK, Jaroslav, Seyed Saeid RAHIMIAN KOLOOR, Toma$ MARTINEC a Michal PETRU. Fabrication of
High-Quality Straight-Line Polymer Composite Frame with Different Radius Parts Using Fiber Winding
Process. Polymers [online]. 2021, 13(4) [cit. 2022-08-11]. ISSN 2073-4360. Dostupné z:
doi:10.3390/polym13040497

IF Casopisu: 4,967 (2021), Q1
CiteScore: 5.7 (2021)
10b/4=2,5b

PETRU, Michal, Tomas MARTINEC a Jaroslav MLYNEK. Numerical Model Description of Fibres Winding
Process for New Technology of Winding Fibres on the Frames. Manufacturing Technology [online].
2016, 16(4), 778-785 [cit. 2022-08-11]. ISSN 12132489. Dostupné z:
doi:10.21062/ujep/x.2016/a/1213-2489/MT/16/4/778

CiteScore: 1.7 (2021), Q3

5b/3=1,66b



PETRU, Michal, Jaroslav MLYNEK, Tomas MARTINEC a Jozef BRONCEK. Mathematical Modelling of
Fibre Winding Process for Composite Frames. Communications - Scientific letters of the University of
Zilina [online]. 2016, 18(4), 103-111 [cit. 2022-08-11]. ISSN 13354205. Dostupné z:
do0i:10.26552/com.C.2016.4.103-111

CiteScore: 1.6 (2021), Q3
5b/2=1,25b

PETRU, Michal, Jaroslav MLYNEK a Tomas MARTINEC. Numerical Modelling for Optimization of Fibres
Winding Process of Manufacturing Technology for the Non-Circular Aerospaces Frames.
Manufacturing Technology [online]. 2018, 18(1), 90-98 [cit. 2022-08-11]. ISSN 12132489. Dostupné z:
doi:10.21062/ujep/59.2018/a/1213-2489/MT/18/1/90

CiteScore: 1.7 (2021), Q3
5b/3=1,66b

Celkem:12,9b

Prispévek ve sborniku mezin.recenz.védecké konf. A*/jiné

MLYNEK, Jaroslav a Tomas MARTINEC. Mathematical model of composite manufacture and
calculation of robot trajectory. In: Proceedings of the 16th International Conference on Mechatronics
- Mechatronika 2014 [online]. IEEE, 2014, 2014, s. 345-351 [cit. 2022-08-11]. ISBN 978-80-214-4816-
2. Dostupné z: doi:10.1109/MECHATRONIKA.2014.7018282

4b/3=1,33b

PETRU, Michal, Radovan KOVAR, Tom&$ MARTINEC, Pavel SRB, Ale$ LUFINKA a Petr KULHAVY.
Analysis and Study of Vibrations of a Clamping Device used for Winding Carbon Fibers into the Core
of a Frame. In: EAN 2015 - 53rd Conference on Experimental Stress Analysis. 1. Prague: Technical
University of Prague, 2015, s. 5. ISBN 9788001057346.

4b/6=0,66b

PETRU, Michal, Martina SYROVATKOVA, Tomas MARTINEC a Petr LEPSIK. Analysis of Changes in the
Surface Quality of a UD Prepregs Composite due to Mechanical Loading. Materials Science Forum
[online]. 2015, 818, 109-112 [cit. 2022-08-11]. ISSN 1662-9752. Dostupné z:
doi:10.4028/www.scientific.net/MSF.818.109

4b/4=1b

PETRU, Michal, Jaroslav MLYNEK a Toma$ MARTINEC. Numerical model describing optimization of
fibres winding process on open and closed frame. Journal of Physics: Conference Series [online].
2016, 738 [cit. 2022-08-11]. ISSN 1742-6588. Dostupné z: doi:10.1088/1742-6596/738/1/012094

4b/3=1,33b

MLYNEK, Jaroslav, Toma$ MARTINEC a Michal PETRU. Calculation of industrial robot trajectory in
frame composite production. In: Programs and Algorithms of Numerical Mathematics 18 [online].
Institute of Mathematics, Czech Academy of Sciences, 2017, 2017-06-30, s. 81-88 [cit. 2022-08-11].
ISBN 9788085823677. Dostupné z: doi:10.21136/panm.2016.10

4b/3=1,33b



KULHAVY, Petr, Tomas MARTINEC, Ondrej NOVAK, Michal PETRU, Pavel SRB a Petra DANCOVA.
Testing fireproof materials in a combustion chamber. EPJ Web of Conferences [online]. 2017, 143 [cit.
2022-08-11]. ISSN 2100-014X. Dostupné z: doi:10.1051/epjconf/201714302058

4b/6=0,66b

MLYNEK, Jaroslav, Michal PETRU a Tom&$ MARTINEC. Optimization of Industrial Robot Trajectory in
Composite Production. In: PROCEEDINGS OF THE 2018 18TH INTERNATIONAL CONFERENCE ON
MECHATRONICS - MECHATRONIKA (ME). Brno, 2018, s. 270-275. ISBN 1-5386-4364-2.

4b/3=1,33b

PETRU, Michal, Pavel SRB, Ladislav SEVCIK, Tomas MARTINEC, Petr KULHAVY a Petra DANCOVA.
Development of an anti-flood board to protect the interiors and exteriors of the infrastructure. EPJ
Web of Conferences [online]. 2018, 180 [cit. 2022-08-11]. ISSN 2100-014X. Dostupné z:
doi:10.1051/epjconf/201818002083

4b/6=0,66b

NOVAK, Ondrej, Petr KULHAVY, Tomas MARTINEC, Michal PETRU, Pavel SRB a Petra DANCOVA.
Development of fire shutters based on numerical optimizations. EPJ Web of Conferences [online].
2018, 180 [cit. 2022-08-11]. ISSN 2100-014X. Dostupné z: doi:10.1051/epjconf/201818002076

4b/6=0,66b

JAROSLAV, Mlynek, Petrli MICHAL a Martinec TOMAS. Design of composite frames used in
agricultural machinery. Prague: Czech University of Life Sciences, 2019. ISBN 978-80-213-2953-9.

4b/3=1,33b

MLYNEK, Jaroslav, Michal PETRU, Tomas MARTINEC a Roman KNOBLOCH. Production of Polymer
Frame Composites Using Industrial Robots. In: 2020 19th International Conference on Mechatronics -
Mechatronika (ME) [online]. Brno: IEEE, 2020, 2020-12-2, s. 1-5 [cit. 2022-08-11]. ISBN 978-1-7281-
5602-6. Dostupné z: doi:10.1109/ME49197.2020.9286625

4b/4=1b

MARTINEC, Tomas a Yegor BOYARCHIKOV. Processing and Analysis of Accelerometer Data for the
Surface State Identification. In: 2020 21th International Carpathian Control Conference (ICCC)
[online]. IEEE, 2020, 2020-10-27, s. 1-5 [cit. 2022-08-11]. ISBN 978-1-7281-1951-9. Dostupné z:
doi:10.1109/1CCC49264.2020.9257209

4b/2=2b

Celkem:13.29 b



Védeckd nebo tvirei monografie vydana v CR

PETRU, Michal, Jaroslav MLYNEK, Tomas MARTINEC a Martina RYVOLOVA. Vybrané postupy
konstruovdni kompozitu vyztuZeného dlouhymi vidkny. Liberec: Technicka univerzita v Liberci, 2019.
ISBN 978-80-7494-477-2.

8b/4=2b

Kapitola ve vyzkumné nebo tviréi monografii vydané v CR

MARTINEC, Tomas. Méreni teplotnich poli na tenkosténnych skofepinovych galvanoformach. In:,
Kolektiv autord. Ohrevy radiaci, teorie a primyslova praxe. 1. Liberec: Vysokoskolsky podnik Liberec,
2012, s. 34-67. ISBN SBN 978-80-7372-884-7.

3b/1=3b

MLYNEK, Jaroslav, Michal PETRU a Toma$ MARTINEC. Mathematical Modelling and Calculation of
Suitable Robot Trajectory in Composite Frame Manufacturing. In:, Team of authors. Recent Trends in
Fibrous Material Science. 1. Liberec, 2019, s. 183-210. ISBN 978-80-7494-493-2.

3b/3=1b

MLYNEK, Jaroslav, Michal PETRU a Toma$ MARTINEC. Mathematical Modelling and Calculation of
Suitable Robot Trajectory in Composite Frame Manufacturing. In: Mathematical Modelling and
Calculation of Suitable Robot Trajectory in Composite Frame Manufacturing: Recent Trends in Fibrous
Matherial Science. 1. Liberec: Technicka univerzita v Liberci, 2019, s. 183-210. ISBN ISBN: 978-80-
7494-493-2.

3b/3=1b

Celkem:5b

Udéleny patent zahranicni (USA, JP nebo Evropsky)

JAROSLAV, Sieratovski, Soltys MARCEL, Petrli MICHAL, Novak ONDREJ, Kovaci¢ VLADIMIR a Martinec
TOMAS. Lamella for fireproof gates and a fireproof gate comprising these lamellas. EP 3511510A1.
Udéleno 08.07.2020.

10b/6=1,66b



Udéleny patent narodni

SEVCIK, Ladislav, Petr TUMA, Michal PETRU, Tomas MARTINEC a Radovan KOVAR. Kompozitni
vyztuha. PV 2013-1066. Udéleno 23.12.2015.

4b/5=0,8b

JACINA, Petr, Jaroslav SIERATOVSKI, Jaroslav TVAROH, Michal PETRU, Ladislav SEVCIK, lvan MASIN,
Tomas MARTINEC a OndFej NOVAK. Mobilni protipovodriovd deska. PV 2017-12. Udéleno 30.5.2018.

4b/8=0,5b

JACINA, Petr, Jaroslav SIERATOVSKI, Jaroslav TVAROH, Michal PETRU, Ladislav SEVCIK, lvan MASIN,
Toma$ MARTINEC a OndFej NOVAK. Protipovodfiovd zdbrana. PV 2017-89. Udéleno 14.11.2018.

4b/8=0,5b

SIERATOVSKI, Jaroslav, Marcel SOLTYS, Michal PETRU, Ondiej NOVAK, Vladimir KOVACIC a Tomas
MARTINEC. Lamela pro lamelovad protipoZdrni vrata, zejména pro rychlobéZna lamelovad protipoZarni
vrata, a lamelovd protipoZdrni vrata, zejména rychlobéznd lamelovd protipoZdrni vrata, obsahujici
tyto lamely. PV 2018-13. Udéleno 28.11.2018.

4b/6=0,66b

Celkem: 2,46 b

Vyznamné inZz. dilo vétsiho rozsahu

Distribuovany méfici a fidici systém pro linku na vyrobu umélych kizi technologii Slush moulding pro
automobilovy pramysl

5b
Pracovisté na vyrobu kompozitnich rdmu technologii robotického ovijeni, vyroba vzorkd
2b

Robotised line for glass finishing with automatic quality check using robot vision, 2D vision and 3D
vision— Carlex Glass, Grevenmacher, Luxembourg

2b

Prototyp vyrobni modularni linky na vyrobu sofistikovanych adheznich krytli ran — Mediplast, Dvar
Kralové

3b

Celkem:11b



Udéleny uzitny vzor, primyslovy vzor narodni

JACINA, Petr, Jaroslav SIERATOVSKI, Jaroslav TVAROH, Michal PETRU, Ladislav SEVCIK, lvan MASIN,
Tomas MARTINEC a Ondrej NOVAK. Protipovodriovd zdbrana. PUV 2016-33216. Zapsano 07.03.2017.

1b/8=0,125b

JACINA, Petr, Jaroslav SIERATOVSKI, Jaroslav TVAROH, Michal PETRU, Ladislav SEVCIK, lvan MASIN,
Tomas MARTINEC a OndFej NOVAK. Mobilni protipovodriovd deska. PUV 2017-33279. Zapsano
23.10.2017.

1b/8=0,125b

PETRU, Michal, Antonin POTESIL, Josef VECERNIK, Ladislav SEVCIK, Pavel SRB a Tomas MARTINEC.
Zarizeni pro uklddadni vidkenné vyztuZe na jadro vidknové kompozitni konstrukce. PUV 2017-33830.
Zapsano 05.09.2017.

1b/6=0,166b

SEVCIK, Ladislav, Toma$ MARTINEC, Michal PETRU, Karel MATEJCEK a Old¥ich BRYDL. Vyhrivany
laminacni vdlec pro laminacni zarizeni, a laminacni zafizeni osazené timto laminacnim vdlcem.
PUV 2017-33839. Zapsano 05.09.2017.

1b/5=0,2b

SIERATOVSKI, Jaroslav, Marcel SOLTYS, Michal PETRU, Ondrej NOVAK, Viadimir KOVACIC, Tomas
MARTINEC a Ladislav SEVCIK. Lamela pro lamelovd protipoZdrni vrata nebo lamelovou protipoZdrni
pficku, lamelovd protipoZdrni vrata a lamelovd protipoZdrni pricka opatfend takovymi lamelami.
PUV 2017-34241. Zapsano 21.08.2018.

1b/7=0,14b

SOLTYS, Marcel, Michal PETRU, Jaroslav SIERATOVSKI, Ondiej NOVAK a Tomas MARTINEC. Tésnéni,
zejména pro tésnéni mezery mezi lamelami lamelovych protipoZdrnich vrat. PUV 2018-35112.
Zapsano 02.10.2018.

1b/5=0,2b

MARTINEC, Tomas. Snimac kvality povrchu vytvoreného 3D tiskem. PUV 2021-38885. Zapsano
03.08.2021.

1b/1=1b

MARTINEC, Toma$, Jaroslav BUCHTA, Petr TUMA, lvan MASIN, Michal PETRU a Vladimir MALENA.
Plynovy ohfivac vzduchu a topny systém obsahujici alespori jeden takovy plynovy ohrivac vzduchu.
PUV 2022-39734. Zapsano 07.06.2022.

1b/6=0,166 b

KLAPAL, Tomas$, Marek PRISLINGER, Ladislav SEVCiK, Michal PETRU a Toma$ MARTINEC. Zafizeni pro
pfesné seti. PUV 2022-40565. Zapsano 27.01.2023.

1b/5=0,2b

Celkem: 2,32 b



Citace ve WoS/Scopus/MathSci/ERIH

V letech 2012 — 2022 celkem 22 publikaci v databazi Scopus, celkovy pocet citaci (s vyloucenim
autocitaci vSech spoluautor() je 35. RozloZeni citaci mezi ¢lanky dle poétu autor:

1/2=15b
28/3=28b
5/4=3,75b

1/5=0,6b

Celkem: 33,85 b

Prednaseni v rad. studiu min. 2 hod/tyd. / sem

Pocitace a mikropocitace (PMP) — bakalarské studium FM,

prednasky: LS 2012/2013, 2013/2014, 2014/2015, 2015/2016, 2016/2017, 2017/2018, 2018/2019,
2019/2020, 2020/2021

18b

Pocitace a mikropocitace (PMP*A) — bakalarské studium FA,
prednasky: 2012/2013, 2013/2014, 2016/2017, 2019/2020, 2020/2021
10b

Pocitacovy hardware a rozhrani (PHS) — bakalafské studium FM,

prednasky: LS 2012/2013, 2013/2014, ZS 2014/2015, 2015/2016, 2016/2017, 2017/2018, 2018/2019,
2019/2020, 2020/2021, 2021/2022

20b

Vestavné systémy (VST) — bakalarské studium FM,
prednasky: LS 2021/2022
2b

Programovani 1 (PRG1) — bakalarské studium FM,
prednasky: 7S5 2021/2022
2b

Celkem:52 b



Pravidelnd cvi¢eni min. 2 hod/tyd. /sem

Cislicové pocitace (CIP) — bakalaiské studium FM,
cvi¢eni: 25 2012/2013, 2013/2014, 2014/2015, 2015/2016, 2016/2017, 2020/2021, 2021/2022,
celkem 13 krouzkd

6,5b

Cislicové pocitace (CIP*A) — bakalarské studium FA,
cvi¢eni: ZS 2014/2015, 2015/2016, 2016/2017, 2017/2018, 2018/2019, 2019/2020, celkem 6 krouzki

3b

Prostiedky pro programovani (PPR) — bakalarské studium FM,
cvieni: LS 2012/2013, celkem 1 krouzek

0.5b

Pocitace a mikropocitace (PMP) — bakalarské studium FM,
cvi¢eni: LS 2012/2013, celkem 1 krouzek

0.5b

Pocitace a mikropocitace (PMP*A) — bakalarské studium FA,
cvi¢eni: LS 2012/2013, 2013/2014, 2016/2017, 2019/2020, celkem 4 krouzky

2b

Pocitacovy hardware a rozhrani (PHS) — bakalaiské studium FM,
cviceni: ZS 2016/2017, 2017/2018, 2018/2019, 2019/2020, celkem 4 krouzky

2b

Programovani 1 (PRG1) — bakalarské studium FM,
cviCeni: ZS 2019/2020, 2020/2021, celkem 2 krouzky

1b

Programovani 2 (PRG2) — bakalarské studium FM,
cvieni: LS 2020/2021, celkem 2 krouzky

1b

Celkem: 16,5 b

Zavedeni nového predmétu v rad. studiu

Pocitacovy hardware a rozhrani (PHS) — bakalafské studium, obor Informacni technologie, predmét
byl inovovan pro potieby nového studijniho oboru, garant predmétu, 4 b

Vestavné systémy (VST) — bakalarské studium, obor Mechatronika a Informacni technologie,
predmét byl vytvoren pro potreby novych studijnich program(, garant predmétu, 4 b



Programovani 1 (PRG1) — bakalarské studium, obor Mechatronika, pfedmét byl vytvoren pro potieby
nového studijniho programu ve spolupraci s garantem (doc. Ing. Otto Severyn, Ph.D.), od roku 2019
vedeni ¢asti pfednasek, od roku 2021 vSech prednasek, 2 b

Celkem: 10 b

Vyukovy film, video, vyukovy software

Vyvoj SW HyCiSim (2012) — simuldtoru procesoru x51 (véetné vsech periférii, které se nachazeji na
vyukovém pfipravku) pro potreby vyuky predmét(i PMP a PHS, 3 b

Zaznamy prednasek ve formatu Rich Media (Mediasite) pro predméty PHS (2013) a PRG1 (2021),6 b

Celkem:9b

Aktivni doktorand po SDZ - Skolitel nebo konzultant

Vedeni doktoranda Yegora Boyarchikova, obor Technicka kybernetika, SDZ slozena 3/2023,4 b

Vedouci Uspésné obhajené bakalarské/diplomové prace

Vedeni diplomovych praci (celkem 11):

Truhlar Adam, Systém pro evidenci Skoleni zaméstnanct, 2013

Halow Roman, Vzdalené ovladani ptipravku pro pfedmét PMP, 2014

Horak Tomas, Programovani pomoci grafickych symbol(, 2014

Lochovsky Milan, Univerzalni dataloger, 2016

Tvrdik Ales, Tvorba pracovnich plan(i procesu repasovani dil(i v automobilovém priimyslu, 2017
Kracik Josef, Radiovy modul pro energeticky dohledovy systém, 2017

Drozd Tomas, Testovani fidici jednotky posilovace ,2018

Marhoul Vojtéch, VyuZiti senzitivnich robotl pro Ucely rehabilitace, 2018

Titlbach Jindfich, Software pro sbér technologickych dat robota KUKA VKRC4 pro ucely procesni
optimalizace, 2018

Vondrak Jaroslav, Inteligentni domacnost - domaci automatizace, 2021

Sokola Jakub, Rizeni dopravnikovych systém@ pomoci rozhodovacich tabulek, 2022



Vedeni bakalafskych praci (celkem 31):

Halow Roman, Demonstracéni pfiklady a moznosti rozsifeni pfipravku pro vyuku predmétu PMP,
2011

Ponikelsky Jakub, Automatické generovani zkouskovych testt, 2011

Cervinka Toma$, Simulace procesoru PIC, 2012

Horak Tomas, Programovani pomoci grafickych symbold, 2012

Nebrensky Matéj, Prekladac vyssiho programovaciho jazyka, 2012

Paroubek Martin, Univerzalni servisni databaze vyrobk(, 2012

Vich Daniel, Modul pro podporu procesord Vinculum na existujicim vyukovém pripravku, 2012
Erlebach Petr, Simulator CAN komunikace v automobilu, 2013

Tvrdik Ales, Sledovani vyrobniho procesu repasovani, 2013

Vejnar Lukas, Vyvojové prostredi pro préci s procesory rfady x51 v predmétu PMP, 2013
Kracik Josef, Modul pro podporu procesor( z fady AVR na existujicim vyukovém pfipravku, 2014
Musil Martin, Komunikace s PLC od firmy Siemens z vyvojového prostredi Delphi, 2014

Drozd Tomas, Analyza CAN komunikace EPS posilovace VW Golf V, 2015

Marek Jifi, Konfigurace dataloggeru a zpracovani diagnostickych dat, 2016

Jon Lukas, Osobni GPS asistent, 2016

Frydrych Martin, Navrh a konstrukce 3D tiskarny, 2017

Hradecky Lukas, Navrh prvkid uzZivatelského rozhrani ve vyvojovém prostfedi Processing, 2017
Dub Vaclav, Navrh prvk(i uZivatelského rozhrani ve vyvojovém prostredi Processing, 2018
Zldmany Jan, Virtualni realita s Hololens, 2018

Vondrak Jaroslav, Inteligentni domacnost a zabezpeceni domu pomoci loT, 2019

Vasicek Jan, Velkoformatovy 3D tisk, 2019

Vasko Tadeas, Hardwarové a softwarové fizeni robotického systému, 2020

Sokola Jakub, VyuZiti senzitivnich robotd pro rehabilitaci, 2020

Lupomésky Martin, Pracovisté pro vyvazovani valcovych kartaca, 2021

Dolensky Roman, Modularni systém ¢asomiry pro poZarni sport, 2021

Sedlacek Jan, Termindl pro dochazkovy systém, 2021

Vodvarka Jakub, Ridici systém zévlahového zatizeni, 2022

Solc Ondfrej, Sbér dat z meteorologickych stanic, 2022

Pardubsky Vit, Elektricky fizend automobilova sedacka, 2022



Kutra David, Komunikace s prliimyslovym robotem KUKA, 2022

Kasal Lubos, Vyufziti senzitivnich robotd v primyslu, 2022

Celkem:42 b

Vedeni semestralniho/roc¢nikového studentského projektu

Jiti Chlum, Méreni pomoci karty NI USB-6211, bakalarsky projekt, 2012

Lukas Vejnar, Vyvojové prostredi pro prdci s procesory fady x51 v predmétu PMP, bakalarsky projekt,
2012

Michal Filip, Kontrola kvality u vyrobku vyrobenych na technologii Slush Molding, bakalafska projekt,
2012

Petr Erlebach, Simulace CAN komunikace v automobilu, bakalarsky projekt, 2013
Jaromir Mayer, Universalni programdator EEPROM, bakalarsky projekt, 2013

Josef Kracik, Ukdzkové priklady pro vyukovy pfipravek s procesorem PIC a PICAXE, bakalafsky projekt,
2013

Martin Musil, Komunikacni protokoly pro komunikaci s PLC automaty firmy Siemens, bakalarsky
projekt, 2013

Daniel Vich, Modul pro podporu procesor( Vinculum na existujicim vyukovém pripravku, magistersky
projekt, 2013

Roman Halow, Vzdalené ovladani pripravku pro predmet PMP, magistersky projekt, 2013

Tomas Horak, Programovani pomoci grafickych symboll, magistersky projekt, 2013

Jiri Mladek, Meteorologicka stanice, bakalafsky projekt, 2014

Tomas Drozd, Diagnosticky SW dle komunikaniho protokolu K-Line, bakalafsky projekt, 2014

Milan Lochovsky, Dataloger pro sledovani komunikace po sériové lince, magistersky projekt, 2014
Lukas Jon, Palubni pocita¢ pro motocykl, bakalarsky projekt, 2015

Tvrdik Ales, Rozsifeni stavajiciho programu pro fizeni procesu repase, magistersky projekt, 2015
Josef Kracik, Monitorovani déjii béhem spanku, magistersky projekt, 2015

Bruno Puzjak, Viktor Glabazna, Multiplatformni hry pro znevyhodnéné déti, bakalarsky projekt, 2016

Lukas Hradecky, Navrh prvki uZivatelského rozhrani ve vyvojovém prostifedi Processing, bakalarsky
projekt, 2016

Zbynék Novak, Vyvoj aplikaci pro Raspberry Pi, bakalarsky projekt, 2016
Jindfich Titlbach, Vojtéch Marhoul, Senzitivni robotika, magistersky projekt, 2016

Tomas Drozd, Tvorba simulatoru pro testovani EPS posilovace VW Golf V, magistersky projekt, 2016



FrantiSek Kynych, Aplikace strojového vidéni, bakalafsky projekt, 2017
Radek Krejéi, Edukativni hra pro znevyhodnéné déti, bakalarsky projekt, 2017
Tadeads Vasko, Hardwarové a softwarové fizeni robotického systému, bakalafsky projekt, 2017

Jaroslav Vondrak, Anzhelika Rysaeva, VyuZiti loT pro zabezpeceni domdcnosti, bakalarsky projekt,
2018

Martin Frydrych, 3D tiskarna, magistersky projekt, 2018

Jakub Sokola, Vyuziti senzitivnich robot( pro rehabilitaci, bakalarsky projekt, 2019

Martin Lupomésky, Stolice pro méreni vyvazenosti valcovych kartacl, bakalarsky projekt, 2019
Jan Sedlacek, Terminal pro dochazkovy systém, bakalarsky projekt, 2020

Lubos Kasal, VyuZiti senzitivnich robotl v pramyslu, bakalafsky projekt, 2020

Matyds Horky, Rozsifena realita a komunikace Microsoft Hololens se serverem, bakalarsky projekt,
2020

Jaroslav Vondrak, Inteligentni domdacnost, magistersky projekt, 2020

Pavel Vaner, Ukdzkové pfiklady pro vyukovy pfipravek s procesory ARM, magistersky projekt, 2020
Jan Pluhat, Dohledovy systém pro sklenik, bakalafsky projekt, 2021

Jakub Sokola, Rizeni dopravnikového uzlu, magistersky projekt, 2021

Ale$ Smahel, 3D tisk robotem, bakalarsky projekt, 2022

Celkem 36 ro¢nikovych a semestralnich projektt, 18 b

Vedeni ocenéné studentské prace

Prvni cena SVOC 2022 v sekci Mechatronika (http://svoc.tul.cz/Res/res.html)

Solc Ondrej, Sbér dat z meteorologickych stanic, 2022, 1 b

Jiné vyuk. odb. knizni publikace, didaktické pomUcky

Navrh a realizace nového vyukového pripravku s procesory x51 pro predméty PMP a PHS, ktery je
mimo jiné vyuZivan i v predmétu RPS (2009), 3 b



Spoluresitel zahrani¢niho vyzkumného grantu

2014-2015 projekt L114005 (GESHER/MOST) — Nové aplikace v technologii vyroby a poufziti
kompozitnich ramu z vldknovych kompozitd

2016-2017 projekt TF02000051 (Delta) — Rozvoj technologie a vyroba jednodilnych GFRP lopatek pro
vétrné elektrarny

2019-2021 projekt TF0O6000085 (Delta) —Adaptivni technologie 3D tisku na bazi extrudéru pro
presnou a efektivni sériovou vyrobu

Celkem: 36 b

Spoluresitel ceského vyzkumného grantu

2015-2017 projekt TH01020796 - Optimalizace tepelnych tokd na laminovacim stroji s pouZitim
modernich metod modelovani — hlavni fesitel za TUL

2015-2018 projekt VI1VS/237 — Vyuziti modernich metod modelovani pfi vyvoji a zkouseni
protipozarnich uzavért — hlavni resitel za TUL

2018-2020 projekt TH03020122 — Vyvoj hofaku pro plynovy infrazafi¢ na principu kinetického
spalovani — hlavni fesitel za TUL

Celkem: 21 b

Jmenovany ¢len resit. tymu ceského vyzk. Grantu****

2015-2018 projekt VI1VS/241 — Vyvoj protipovodiiovych systém(l pro zvySeni ochrany obyvatelstva a
infrastruktury

2019-2022 projekt TK02020096 —Vyvoj inteligentniho plynového ohfivace vzduchu pro priimyslové
haly s vyuzitim metod pokrocilého matematického modelovani teplotnich poli a proudéni vzduchu

Celkem:6b

Vedouci vyzk. tymu/centra na univerzité

2018-2022 projekt CZ.02.1.01/0.0/0.0/16_025/0007293 — Modularni platforma pro autonomni
podvozky specializovanych elektrovozidel pro dopravu nakladu a zafizeni (AnteTUL), pozice vedouci
vyzkumného zdméru 1 - Lehké konstrukce pro autonomni uZitkova elektrovozidla

Celkem:4 b



Recenzni posudek pro ¢asopis WoS/Scopus/ ERIH

GAQO, Jiuchun, Anatol PASHKEVICH a Stéphane CARO. Optimization of the robot and positioner
motion in a redundant fiber placement workcell. Mechanism and Machine Theory [online]. 2017,
114, 170-189 [cit. 2022-08-10]. ISSN 0094114X. Dostupné z:
doi:10.1016/j.mechmachtheory.2017.04.009 (Elsiever)

CHEN, Xiaoming, Yifan ZHANG, Junbo XIE, Peijian DU a Li CHEN. Robot needle-punching path planning
for complex surface preforms. Robotics and Computer-Integrated Manufacturing [online]. 2018, 52,
24-34 [cit. 2022-08-10]. ISSN 07365845. Dostupné z: doi:10.1016/j.rcim.2018.02.004 (Elsiever)

ZHANG, Haohan, Keenan ALBEE a Sunil K. AGRAWAL. A spring-loaded compliant neck brace with
adjustable supports. Mechanism and Machine Theory [online]. 2018, 125, 34-44 [cit. 2022-08-10].
ISSN 0094114X. Dostupné z: doi:10.1016/j.mechmachtheory.2017.12.025 (Elsiever)

Mindermann, P.; Bodea, S.; Menges, A.; Gresser, G.T. Development of an Impregnation End-Effector
with Fiber Tension Monitoring for Robotic Coreless Filament Winding. Processes 2021, 9, 806.
https://doi.org/10.3390/pr9050806 (WOS)

Komari Alaei, M.R.; Soysal, M.; Elmi, A.; Banaitis, A.; Banaitiene, N.; Rostamzadeh, R.; Javanmard, S. A
Bender’s Algorithm of Decomposition Used for the Parallel Machine Problem of Robotic Cell.
Mathematics 2021, 9, 1730. https://doi.org/10.3390/math9151730 (WQOS)

Ornat, A.; Uliasz, M.; Bomba, G.; Burghardt, A.; Kurc, K.; Szybicki, D. Robotised Geometric Inspection
of Thin-Walled Aerospace Casings. Sensors 2022, 22, 3457. https://doi.org/10.3390/s22093457
(WOS)

Stejskal, T.; Svetlik, J.; Ondocko, S. Mapping Robot Singularities through the Monte Carlo Method.
Appl. Sci. 2022, 12, 8330. https://doi.org/10.3390/app12168330 (WOS)

Hong, S.; Lee, J.; Shin, D.; Hahm, J.; Baek, J.; Suh, J. Pipe Spatter Detection and Grinding Robot. Appl.
Sci. 2022, 12, 11045. https://doi.org/10.3390/app122111045 (WOS)

Celkem 6 recenznich posudkd, 6 b

Vyznamny technicky predpis nebo norma

Metodika zkouseni protipovodriovych systémt ve vodnim zkusebnim kanale JaP-Jacina (2018)

Tato certifikovand metodika vznikla v ramci projektu bezpecnostniho vyzkumu Ministerstva vnitra
VI1VS/241 (Vyvoj protipovodiiovych systému pro zvyseni ochrany obyvatelstva a infrastruktury). Jde o
soubor ¢ty metodik, popisujicich jednotlivé zkousky: Hydrodynamicka zkouska vinami, Zkouska
hydrostatickym zatiZzenim, Zkouska naraz impaktoru, Zkouska pfivalovou vinou. V ¢eské (ani evropské)
legislativé bohuZel neexistovala podobna metodika, kterd by umoZnovala objektivné testovat a
hodnotit protipovodriové zdbrany od rliznych vyrobcl. Firma JaP-Jacina vybudovala ve svych
prostorach unikatni vniténi zkusebni kanadl, na kterém poskytuje moZnost testovani zabran rliznym
zajemclm. Zkousky vétSinou probihali podle vzoru britskych nebo americkych standard(, ne vse z



téchto standardu je ale mozZné realizovat v existujicim vodnim kandle a také ne vse je relevantni pro
podminky stfedni Evropy.

Osobni podil autora: navrh pribéhu a zplsobu hodnoceni zkousek, podil na experimentalnim ovéreni
zkousek, formulace metodiky.

1b
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