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O firmě EXACTEC

• Firma EXACTEC byla založena roku 1991 jako konstrukční 
kancelář.

• Roku 2005 přibyly do našeho obchodního portfolia první roboty 
a robotické systémy. 

• Od roku 2010 spolupracujeme s firmou Universal Robots.
• V současné době zastupujeme více než 15 výrobců komponent 

a systémů pro automatizaci. 
• Druhou hlavní činností naší firmy je konstrukce a výroba JúS a 

aplikace s integrací robotů. 



Photoneo

• Photoneo je Slovenská společnost zabívající se výrobou 3d skenerů 
pro průmyslovou automatizaci.

• Od roku 2016 nabízí PhoXi 3d skenery a od roku 2020 MotionCam 3d.
• Od roku 2018 dosvé nabídky přidaly Bin Picking Studio a od roku 2019 
s podporou AI.



Navádění robota pro čichání úniků helia

• Problematika:
Potřeba navádění citlivé sondy mezi kolínka výměníku
Pozice výměníku je plovoucí

• Řešení je scanner PhoXi s použitím matlab serveru který vypočítává 
pozici výměníku



Bin Picking Studio

• Bin Picking Studio  je kompletní řešení navrženo pro snadnou integraci 
s robotem.

• Bin Picking studio řeší kompletní zpracování lokalizace a trajektorie.
• Přesnost (0,5mm)
• Rychlost zpracování 1‐3s + 10‐30s



Prostředí aplikace



Mesh 3D

• Systém pro vytváření 3d mesh
• Z jednotlivých snímků
• Nebo za použití akční kamery 

• Tento model se pak dá porovnávat s nahraným 3d modelem
• Použití:

• Porovnávání pozice sedaček
• Promáčkliny v karoserii auta


