TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI

www.tul.cz =

Moderni metody rozpoznavani
a zpracovani obrazovych informaci "16

Objektivizace testu prilnavosti plastu na textilnich kotoucich
Vlastimil Hotar, Ondrej Matusek

Katedra sklarskych stroju a robotiky
Fakulta strojni
Oddéleni mechatronickych soustav
Ustav pro nanomateridly, pokrocilé technologie a inovace

KATEDRA SKLARSKYCH STROJU A ROBOTIKY | ODDELENI MECHATRONICKYCH SOUSTAV



TECHNICKA UNIVERZITAV LIBERCI

www.tul.cz -

Vyzkum a vyvoj za posledni rok v oblastech:

e transparentni materialy - vyuzitim odrazu na optickém rozhrani,
e transparentni materialy - pouzitim konfokalnich snimacd,

o aplikace pro pruamyslové partnery,

e detekce list skel pro automobily ve 3D.
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Objektivizace testu prilnavosti plastu na textilnich kotoucich

e puUvodni metoda kontroly,
e automaticka kontrola,
 metody hodnoceni,

e konstrukcni upravy.
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Puvodni metoda kontroly

e kotouce d =80 mm,
e pneumaticky lis 700 Na 1000 N,
e 10 testovacich pozic,

e subjektivni vyhodnoceni,
e 100% kontrola.
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Automaticka kontrola

* vhodna kamera + objektiv + osvétleni,

* vyvoj SW metodiky vyhodnoceni,

o experimentalni ovéreni funkénosti na pracovisti,
* implementace do existujiciho zafizeni,

e testovani robustnosti.
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SW metody

* metoda pocitani nadprahovych bodd,
* metoda odcitani obrazu.
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Metoda pocitani nadprahovych bodu
e Matice pixell
e Prah sedé skaly
e Soucet bodu po operaci prahovani
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Metoda odcitani obrazu

e matice pixelq,
e odecteni 2 obrazu,
e prahovani.

KATEDRA SKLARSKYCH STROJU A ROBOTIKY | ODDELENi MECHATRONICKYCH SOUSTAV



TECHNICKA UNIVERZITAV LIBERCI

www.tul.cz -

Porovnani metod

Pocitani nadprahovych bodu: Od¢itani obrazu:

e vypocetné jednodussi metoda e dynamické zpracovani

e chybné vyhodnoceni lunkri e nutné pfifazeni poloh

e vhodné vymaskovani oblasti potizenych obrazu

e nutné omezeni vykyvu disku e citlivé na zménu svételnych
podminek
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Software s jednoduchym uzivatelskym rozhranim na platformeé
LabView
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Zajisténi stabilnich podminek

e ploché LED osvétleni,

e omezeni nestability ulozeni kotouce.
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Upravené testovaci zarizeni
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Zhodnoceni

e zautomatizovano testovaci zafizeni,
e minimalni konstruk¢ni dpravy,

e manualniiautomaticky méd,

* nynijizv plném nasazeni.
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Iniciativa pramysl 4.0

- Kdy pfrijde revoluce?

- Kdo na tom vydela?

- Jsou proklamace realné nyni a nebo v blizké budoucnosti?
- Co je potfeba k nahradé osob roboty?

- Uméla inteligence ...

- Jaké senzory by mohly byt v budoucnu?
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Déekuji za pozornost
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